Détection de rupture de cable

Détection de rupture de cable lors de I'enroulement /
déroulement d'un céable d'acier. Selon la dimension du
tambour, il est possible d'utiliser un mic+130/F/TC avec
une largeur de détection en service de 1300 mm ou un
mic+35/F/TC avec une largeur de détection en service
de 350 mm.

cela peut étre fait avec des capteurs a ultrasons a sortie
analogique.

Zones d'application

( Emballage ) ( Logistique ) ( Autres )

CAPTEURS POUR CETTE ZONE D'APPLICATION

mic+130/F/TC mic+35/F/TC

microsonic

S'il s'agit de détecter la position d'enroulement du céble,
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microsonic

Portée de service: 200 - 2.000 mm
Boitier: cylindriqgue M30
Sorties: 1 x Push-Pull

mic+130/IU/TC
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Portée de service: 65 - 600 mm
Boitier: cylindriqgue M30
Sorties: 1 x Push-Pull

mic+35/IU/TC
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microsonic

Portée de service: 200 - 2.000 mm
Boitier: cylindriqgue M30

Sorties: 1x analogique 4-20 mA + 0-
10V

Portée de service: 65 - 600 mm
Boitier: cylindrique M30

Sorties: 1x analogique 4-20 mA + O-
10V
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