
该应用领域的传感器
 

牛舍清洁机器人：自动导航

应用领域

=农业机械

清洁机器人（或清粪机器人），用于自动清理牛舍通道与漏
缝地板。

机器人搭载的mic 超声波传感器通过测量与栅栏及牲畜的距
离，确保清洁作业可靠执行，保障卫生标准。

mic-130/IU/M
检测范围: 200 - 2.000 mm
外壳: 圆柱形 M30
输出量: 1 x 4-20 mA + 0-10 V 模拟量输
出

mic-340/IU/M
检测范围: 350 - 5.000 mm
外壳: 圆柱形 M30
输出量: 1 x 4-20 mA + 0-10 V 模拟量输
出


