
このアプリケーション領域のセンサー

給餌ロボット: ゲートとの適切な間隔を維持

アプリケーション領域

農業機械

給餌搬送機は牛舎内の自動給餌に使用され、適切な量の飼
料を与え、必要に応じて押し出します。

mic超音波センサまたは、給餌押出機からゲートや牛まで
の距離を測定します; これらの値は、必要な量の新鮮な飼
料を押すよう給餌ロボットに命令するために使用されま
す。

mic-130/IU/M
動作範囲: 200 - 2.000 mm
ハウジング: 円筒 M30
出力: 1 x アナログ 4-20 mA + 0-10 V

mic-340/IU/M
動作範囲: 350 - 5.000 mm
ハウジング: 円筒 M30
出力: 1 x アナログ 4-20 mA + 0-10 V


