Robotpositionering

Toepassingsgebieden

Meer

SENSOREN VOOR DIT TOEPASSINGSGEBIED
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microsonic

zws-25/CI/QS
Bedrijfsdetectiewijdte: 30 - 350 mm
Behuizing: balkvormig

Uitgangen: 1 x analoog 4-20 mA

pico+25/I
Bedrijfsdetectiewijdte: 30 - 350 mm
Behuizing: cilindrisch M18
Uitgangen: 1 x analoog 4-20 mA

Vanwege hun geringe afmetingen zijn de pico+
ultrasone sensoren in de M18-schroefdraadhuls of de a
href="t3://page?uid=509">zws-sensoren in de
balkvormige behuizing uitermate geschikt voor de
positionering van robotarmen.
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zws-35/CI/QS
Bedrijfsdetectiewijdte: 64 - 600 mm
Behuizing: balkvormig

Uitgangen: 1 x analoog 4-20 mA

pico+35/I
Bedrijfsdetectiewijdte: 65 - 600 mm
Behuizing: cilindrisch M18
Uitgangen: 1 x analoog 4-20 mA



